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OBJECTIFS

1.1 DEFINITIONS
Espace
L'espace dans legue
modélisé grice 2 I8
dimension trois. I &=
peuvent constitues
est possible mas
espace vectoriel noss
sera déplacé pour se
déplacement noté U =
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Comment aller a I'essentiel, comprendre les
méthodes et les démarches avant de les mettre
en application ?

Concus pour faciliter aussi bien I'apprentissage que la
révision, les Mini Manuels proposent un cours concis
et richement illustré pour vous accompagner jusqu'a
'examen. Des exemples sous forme d'encarts, des
mises en garde, des méthodes et des exercices
corrigés complétent le cours.

Ce Mini Manuel présente I'ensemble des notions
abordées en mécanique des solides durant la
premiére et la deuxieme années de Licence : vitesse,
rotation, dérivée vectorielle, champ et composition
des vitesses et des accélérations, cinématiques 2 D
et graphique, centre instantané de rotation, vitesse
de glissement. Les auteurs ont le souci constant
dllustrer les notions fondamentales par des exemples
pris dans la vie quotidienne.
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