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a) Définitions
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¢) Mouvements circulaires

d) Autre type de mouvement : le mouvement parabolique
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Lois de Newton et Forces
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b) Principe d’inertie : 1™ loi de Newton

c¢) Référentiels galiléens
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Travail, puissance et énergie

3.1 Travail d’une force
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¢) Puissance d’une force
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