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Ce cours de technologie, qui couvre I'ensemble de la construction 
mecanique, s'adresse aux etudiants de I'enseignement technique 
superieur (lUT, lUP, ecoles d'ingenieurs...). Decompose en trois tomes, il 
reunit le large eventail de connaissances que la construction mecanique 
met en application : cinematique du point et du solide, resistance des 
materiaux, technologie de construction, ecoconception... 
Ce troisieme volume paracheve le contenu du deuxieme tome en 
abordant plus particulierement I'etude des liens flexibles installes 
dans une chaine cinematique pour transmettre une puissance. Pour 
chaque dispositif, les principes sont presentes sous formes de schemas 
et sont completes par de nombreuses dispositions constructives. Cette 
nouvelle edition tient compte des derniers progres technologiques. 
Le cours est accompagne de nombreux exemples et d'applications. 
Des exercices resolus permettent a I'etudiant de valider ses 
connaissances. 
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