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MECANIQUE APPLIQUEE

Résistance des matériaux
Mécanique des fluides
Thermodynamique

Ce cours présente les fondements de la résistance des matériaux,
depuis la modélisation des liaisons et des actions mécaniques
jusqu’a la détermination des contraintes et des déformations
principalement pour des piéces de type « poutre » soumises a des
sollicitations simples ou composées (extension, compression,
cisaillement simple, torsion, flexion simple ou déviée, flambement).
L'étude de notions essentielles de mécanique des fluides et de
thermodynamique permet |’approche de la circulation des fluides
dans les machines et des problemes d’échange, de rendement...
L'approche de la résolution par les logiciels de calcul de structure
est abordée a I'aide de RDM6-Le Mans. :
Cet ouvrage, par ses nombreux exemples, applications et exercices
corrigés, est congu pour développer les capacités de raisonnement
et de déduction des étudiants de |'enseignement technique supérieur
(BTS, IUT, classes préparatoires, écoles d'ingénieurs). Il s’adresse
également aux auditeurs de la formation continue.
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